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Problématique : Développer des aides à la conduite en intégrant la 

réalité augmentée dans la voiture (superposition d’images, etc) 

 

Méthode : Réaliser un véhicule prototype intégrant un système 

d’acquisition par caméra et un équipement de projection sur le  

pare-brise => affichage en réalité augmentée des informations d’aide 

à la conduite et préfiguration du cockpit du véhicule autonome. 
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